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1. WSTEP_CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i

odbioru robdt zwiazanych z rozbiorka budynku MEYNA po pozarze w 63-840 Krobia ul.
Powstancow WIlkp 41 wraz z robotami towarzyszacymi polegajacymi na wykonaniu
zabezpieczenia studni glebinowej na zapleczu obiektu, wykonaniu drewnianej konstrukcji
dachowej nad silosem, wykonanie robot pokrywczych silosa, otynkowanie $ciany od strony
wschodniej silosa.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Niniejsza Specyfikacja Techniczna bedzie stosowana jako czg$¢ dokumentow przetargowych
w zamawianiu i wykonaniu rob6t okreslonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna

Postanowienia wchodzace w sktad niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza robot
rozbiorkowych i robot towarzyszacych zwiazanych z rozbiorka budynku miyna i budynkow
towarzyszacych z pozostawieniem przylegtego do budynku miyna, budynku mieszkalnego.
Mur wspolny budynku mtyna i budynku mieszkalnego jest zespolony przez obiekt silosu
poprzez ankry spinajace $ciany silosu 1 budynku mieszkalnego w jedna bryte¢ statyczna. Mury
silosu w planie bryly kwadratu nalezy zostawi¢. Rozbiorka obejmuje ogrodzenie terenu,
uporzadkowanie terenu istniejacego 1 wywiezienie istniejacego obecnie gruzu, maszyn i
urzadzen zapewniajacych dostgp do $cian. Ustanowienie kierunku rozbidrki, oznakowanie
strefy zagrozenia dla pracownikoOw 1 o0sdb postronnych, wyznaczenie i wykonanie drog
dojazdowych. Wykonanie daszkow zabezpieczajacych wejscie do budynku mieszkalnego.
Wykonanie i rozebranie rusztowan. Wywoéz gruzu i elementow z rozbiorki w wskazane przez
inwestora miejsce. Segregacj¢ materiatow z rozbiorki. Rozebranie budynku mlyna, i obiektéw
przylegtych. Zapewnieni niezb¢dnego szkolenia pracownikéw w zakresie BHP. Zasypanie
piwnic gruzem z piaskiem do poziomu terenu. Wykonanie robdt budowlanych polegajacych
na zabezpieczeniu usytuowanej na terenie rozbiorki studni glebinowej, uzupenieniu
ogrodzenia od strony sasiada, wykonanie zadaszenia silosu, otynkowanie $ciany silosu.
Szczegbdtowy zakres robdt okresla przedmiar robot i, ekspertyza techniczna i plan rozbiorki.

1.3.1 Szczegotowy zakres robot do wykonania przedstawiono w przedmiarze robot .

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia w Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowiazujacymi normami i
wymaganiami ogdélnymi.

1.4.1 Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania Robotami i do wyst¢gpowania w jego imieniu w sprawach realizacji zamowienia.
1.4.2. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bg¢daca autorem Dokumentacji
Projektowe;j

1.4.3. Inspektor Nadzoru —osoba powotana przez zamawiajacego do dzialania jako Inspektor
Nadzoru upowazniony jest wydawaé kierownikowi budowy lub kierownikowi robdt
polecenia, potwierdzone wpisem do dziennika budowy, dotyczace: usunigcia
nieprawidlowosci lub zagrozen, wykonania préb lub badan, takze wymagajacych odkrycia
robot lub elementow zakrytych, oraz przedstawienia ekspertyz dotyczacych prowadzonych
robot budowlanych i dowodéw dopuszczenia do stosowania w budownictwie wyrobow
budowlanych oraz urzadzen technicznych,




1.4.4. Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robot z dopuszczalnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo do danego rodzaju Robot budowlanych.

1.4.5. Aprobata techniczna — dokument potwierdzajacy pozytywna oceng techniczng wyrobu
stwierdzajaca jego przydatnos¢ do stosowania.

Aprobaty techniczne, z wyjatkiem aprobat technicznych wyrobéw stosowanych w
budownictwie obronnym, publikowane sa w ramach wlasnych wydawnictw jednostek
aprobujacych. Oznaczone znakowaniem CE, dla ktorych zgodnie z odrgbnymi przepisami
dokonano oceny zgodno$ci ze zharmonizowana norma europejska wprowadzona do zbioru
Polskich Norm, z europejska aprobata techniczna lub krajowa specyfikacja techniczna
panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej uznana przez Komisje Europejska za zgodna z
wymaganiami podstawowymi.

1.4.6. Specyfikacja — oznacza specyfikacje robot zalaczona do zamowienia oraz wszelkie
zmiany tego dokumentu lub uzupetnienia dokonane zgodnie z klauzula lub przedlozone przez
Wykonawcg i zatwierdzone przez Inspektora.

1.5 Wymagania ogdlne
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robot oraz ich zgodno$§¢ z Dokumentacja

Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w umowie przekaze Wykonawcy teren rozbiorki wraz z
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, komplety ST. .
1.5.2. Cata robocizna 1 wszystkie materiaty musza spelnia¢ wymagania podane w
dokumentacji.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

- Wykonawca jest zobowiazany zapewni¢ bezpieczenstwo na placu budowy i na zewnatrz
placu budowy oraz przeszkolenie pracownikow w zakresie BHP. Wykonawca musi by¢ w
pelni $wiadomy zagrozen wystepujacych podczas realizacji robot rozbidrkowych.

1. Utrzymywac¢ bezpieczne warunki pracy.

2. Publicznie ogtlosi¢ rozpoczgcie robot.

3. Utrzymywac¢ tymczasowe $rodki zabezpieczajace na placu budowy.

4. Zapewni¢ wystarczajace srodki zapobiegajace uszkadzaniu drog.

1.5.4. Ochrona srodowiska w trakcie wykonywania robot

- Wykonawca musi by¢ w pelni $wiadomy wszystkich przepisow dotyczacych ochrony
srodowiska 1 zapewnic ich przestrzeganie.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

- Utrzymywanie odpowiedniego sprz¢tu przeciwpozarowego na placu budowy oraz
zapewnianie przestrzegania przepisOw przeciwpozarowych.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

- Stosowanie materiatéw trwale zagrazajacych §rodowisku jest zabronione.

1.5.7. Ochrona wiasnos$ci publicznej 1 prywatne;j

- Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie przed uszkodzeniem w trakcie rozbiorki
wszystkich instalacji nadziemnych 1 urzadzen podziemnych oraz za informowanie
odpowiednich instytucji o ewentualnych uszkodzeniach.

1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

- Zgodno$¢ z ustawowymi ograniczeniami obcigzenia na o$ przy transporcie materiatdw i
sprzetu do 1 z placu budowy.

1.5.9. Bezpieczenstwo 1 higiena pracy

- Spelnianie wymagan wszystkich przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa ze szczegdlnym
uwzglednieniem zdrowia 1 bezpieczefnstwa zatrudnionych pracownikéw, tacznie z
zapewnieniem odpowiednich warunkow pracy i sanitarnych przez caly czas trwania robot.



1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

- Wykonawca jest odpowiedzialny za roboty 1 wszystkie materiaty i sprzet stosowane od daty
przejecia placu budowy do daty wystawienia protokotu zakonczenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

- Wykonawca musi zna¢ wszystkie wymagania ustaw i przepisOw oraz przestrzega¢ ich w
czasie wykonywania robot

1.5.12. Prawo przejazdu i organizacja ruchu drogowego

- Wykonawca jest odpowiedzialny za organizacje 1 utrzymywanie objazdow w trakcie
prowadzenia robot i do ich rozbidrki po zakoficzeniu robot.

Okreslenie ponoszacego koszty zajecia paséw drogowych 1 wykonania i uzgodnienia projektu
organizacji ruchu.

1.5.13. Odbidr techniczny

- Wykonawca jest zobowiazany do powiadomienia na pisSmie o dacie rozpoczecia i
planowanej dacie zakonczenia robot.

1.5.14. Projekt organizacji robot wraz z towarzyszacymi dokumentami

- Przygotowanie dokumentéw wchodzacych w sktad projektu organizacji robot

Zgodnie z umowa w ramach prac przygotowawczych, przed przystapieniem do wykonania
zasadniczych robdt, wykonawca jest zobowiazany do opracowania i przekazania Inwestorowi
do akceptacji nastgpujacych dokumentdéw:

1. Projekt organizacji robot

2. Szczegbtowy harmonogram robot i finansowania

3. Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

4. Projekt organizacji robot

Opracowany przez wykonawce projekt organizacji robot musi by¢ dostosowany do charakteru
i zakresu przewidywanych do wykonania robot. Ma on zapewnié zaplanowany sposob
realizacji robdt, w oparciu o zasady techniczne, ludzkie 1 organizacyjne, ktére zapewniaja
realizacj¢ robdt zgodnie z dokumentacja projektowa i instrukcjami oraz harmonogramem
robot. Powinien zawierac:

1. Organizacj¢ wykonania robot i sposdb prowadzenia robot

2. Projekt zagospodarowania zaplecza sktadowania materiatow z rozbiorki

3. Organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog

4. Przeprowadzenie na budowie szkolenia BHP oraz us$wiadomienie pracownikow o
grozacych zagrozeniach i niebezpieczenstwach.

5. Wykaz oso6b odpowiedzialnych za jako$¢ i1 terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot.

1.6 Materialy

1.6.1 Materialy do wbudowania
- Wykonawca zobowiazany jest do zastosowania materiatow zgodnie z obowigzujacymi
normami i aprobatami technicznymi

1.6.2 Przechowywanie i magazynowanie materialow
-Materiaty beda magazynowane w odpowiedni sposéb przez caty czas trwania robot, w celu
zapobiegania ich zanieczyszczeniu oraz utrzymania ich jakosci i przydatnosci do robot.

1.6.3 Materialy alternatywne

-Jezeli jest to dozwolone przez Specyfikacje¢, nalezy poinformowaé Inspektora Nadzoru nie
pbdzniej niz trzy tygodnie przed zamierzonym uzyciem takich materialow, tak, aby mégt on
dokonac¢ ich wczesniejszego zbadania.




1.6.4 Materialy z rozbiorki .
- Materialy z rozbidrki powinny by¢ segregowane. Miejsce wywozu 1 sposob segregacji
zostanie ustalony z Inwestorem

1.7 Sprzet

1.7.1 Wykorzystywanie sprzetu

- Wykorzystywany sprzet musi by¢ odpowiedni dla zastosowania i nie moze pogarszaé
jako$ci 1 wykonania robot. Musi on odpowiada¢ wykazowi znajdujacemu si¢ w ofercie
wykonawcy oraz spelnia¢ wymagania, co do prawidlowego i bezpiecznego wykonania
zadania. Sprz¢t uzyty do wykonania zadania musi by¢ utrzymany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami 1 przepisami dotyczacymi jego stosowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jakiekolwiek
maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania bezpieczenstwa pracy zostang
przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do pracy

1.8 Transport

1.8.1 Srodki transportu (pojazdy)

- Od Wykonawcy wymaga si¢ wykorzystywania wystarczajacej ilosci pojazdéw, tak, aby
dotrzymany zostal termin zakonczenia robot. Pojazdy musza by¢ wystarczajace dla
zastosowania i nie wptywa¢ ujemnie na jako$¢ robdt . Przy ruchu na drogach publicznych
pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych. Wykonawca bedzie
usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu rozbiorki. Wybor srodkéw
transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii przewozonych
materialow, ich objetosci, technologii odspajania i zaladunku oraz odleglosci transportu.

1.9 WyKkonanie robot

1.9.1 Wymagania ogdlne
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdt w catkowitej zgodnos$ci z warunkami

kontraktu i poleceniami Inspektora Nadzoru .

1.9.2 Polecenia Inspektora Nadzoru

- Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane w czasie przez niego okreslonym. Jezeli
warunek ten nie zostanie speiniony, roboty moga zosta¢ zawieszone. Wszelkie dodatkowe
koszty z tego wynikajace bgda ponoszone przez Wykonawcg.

1.10 Kontrola jakosSci robdt

1.10.1 Program zapewniania jakosci
- Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robot.

1.10.2 Zasady kontroli jakosci robot
- Wykonawca zapewni prawidtowy system kontroli i jakosci robot

1.10.3 Badania i pomiary
- Wszystkie niezbgdne badania i pomiary beda prowadzone zgodnie z wymaganiami

odpowiednich norm.



1.
10.4 Atesty jakoSci
- Jezeli zachodzi konieczno$¢ 1 jest to wymagane, do kazdej dostawy na plac budowy
materiatlow wbudowanych musza by¢ dotaczone odpowiednie atesty jakosci a ich kopia musi
zosta¢ przekazana Inspektorowi Nadzoru.

1.11 Dokumenty placu budowy
6.6.1. Dziennik budowy - rozbidrki

- Dziennik rozbiérki winien znajdowaé si¢ na terenie budowy i by¢ zabezpieczony przed
zniszczeniem przez kierownika budowy-rozbiorki. Wpisy winny by¢ dokonywane
systematycznie. Zawarto$¢ 1 sposob prowadzenia okre§la rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, rozbidrki, tablicy
informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony
zdrowia ( Dz. U. 2 2002 r. Nr 108, poz 953 z p6zn. Zmianami )

6.6.2. Inne dokumenty budowy

- Swiadectwa odbioru robot, umowy ze stronami trzecimi, raporty i korespondencja.

6.6.3. Przechowywanie dokumentow budowy

- Dokumenty maja by¢ przechowywane na placu budowy, w odpowiednio zabezpieczonym
miejscu.

1.12 Obmiar robot

1.12.1 Zasady obmiaru robdt

- Wykonawca przeprowadza obmiar robot po wczesniejszym pisemnym powiadomieniu
Inspektora Nadzoru. Wyniki obmiaru sa wpisywane w ksiedze obmiaru i okreslaja
rzeczywisty zakres dokonanych robot zgodnie z projektem i Specyfikacjami Technicznymi.
Wyniki wyrazone sa w jednostkach okreslonych w Przedmiarze Robot.

1.12.2 Metody pomiaru

- Dlugosci i odleglosci miedzy okreslonymi punktami sa mierzone poziomo wzdluz linii
srodkowe;.

- Objetosci sa obliczane w metrach szesciennych jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni
przekroj.

W przypadku skomplikowanych przekrojow nalezy sporzadzi¢ pomocnicze szkice.

1.12.3 Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy
- Wszystkie urzadzenia pomiarowe powinny by¢ dostarczane przez Wykonawce i

zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Dla zademonstrowania dokladnosci moga byc¢
wymaganie certyfikaty jakosci i1 legalizacji.

1.12.4 Czas przeprowadzania obmiaru

- Obmiary musza mie¢ miejsce przed koncowym lub czg§ciowym przekazaniem odcinkow
robot lub w przypadku zmiany wykonawcy. Wszystkie roboty zanikajace musza zostac
obmierzone w czasie ich wykonywania. Pomiary musza zosta¢ dokonane przed zakryciem
jakichkolwiek robot.




1.13 Odbioér robét

1.13.1 Rodzaje odbioréw robét
- Przejecie cze$ci robot

1.13.2 Przejecie robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

- Tworzy koncowa oceng ilosci i jakosci wykonanych robdt. Musi mie¢ miejsce w

czasie pozwalajacym na dokonanie korekt i poprawek bez powodowania jakiegokolwiek
op6znienia dla calej rozbidrki. Jest wprowadzane do dziennika budowy, z pisemnym
powiadamianiem Inspektora Nadzoru.

1.13.3 Przejmowanie odcinkéw lub czeSci robot
- Przejmowanie odcinkéw lub czgsci robot jest dokonywane jako przejecie koncowe. Polega
ono na oszacowaniu ilosci 1 jakosci wykonanych robot.

1.13.4 Wystawienie Swiadectwa przejecia
- Ma miejsce wowczas, gdy calos¢ robot zostala zasadniczo zakonczona a wyniki
wykonanych badan sa dopuszczalne.

1.13.5 Dokumenty koncowego przejecia robot
- Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru robot, Wykonawca jest zobowiazany do
dostarczenia calej wymaganej dokumentacji pomocnicze;.

1.13.6 Wystawienie Swiadectwa wypelnienia gwarancji
- Po przedtozeniu rozliczenia ostatecznego wykonawca potwierdzi na pismie, ze rozliczenie
ostateczne stanowi catkowite 1 ostateczne rozliczenie ptatnosci zwiazanych z zamowieniem.

1.14 Podstawa platnoSci

Podstawa sa ceny jednostkowe z przedmiaru robot, wyliczone przez wykonawce przy
sktadaniu oferty. Cena jednostkowa obejmuje wszystkie czynno$ci, badania i wymagania
okreslone dla danej pozyc;ji.

Pozostate warunki wynikle z umowy.

1.15 Organizacja i zabezpieczenie placu budowy

Plac budowy i zaplecze wykonawcy.

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy ogrodzenie terenu, oznakowanie stref zagrozenia wobec
pracownikow i 0s6b postronnych, wyznaczenie drég dojazdowych , ustanowienie planu
rozbidrki , przeprowadzenie niezbednych szkolen BHP, poinformowanie pracowniké i oséb
postronnych o zagrozeniach.

1.16 Przepisy zwigzane

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2003 r w sprawie warunkow i
trybu postepowania dotyczacego rozbiérek DU 120/03 poz 1131

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r w sprawie BHP podczas
wykonywania rob6t budowlanych

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu BIOZ.



2 ROBOTY ROZBIORKOWE

2.1 Przedmiot
Przedmiotem ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z rozbiorka
spalonego Mtyna 1 obiektow przylegtych.

2.2 Zakres robot

Zamierzenie budowlane obejmuje rozbiorke muréw, pozostatosci spalonych stropow
drewnianych, pozostatosci maszyn i urzadzen budynku miyna. Rozebranie budynkéw na
zapleczu mlyna — maszynowni, motorowi, budynkow gospodarczych i drewnianych szop.
Posegregowanie w sposob wskazany przez inwestora materiatow z rozbiorki. Wywiezienie w
miejsce wskazane przez Inwestora materialdw z rozbidrki. Zasypanie do poziomu terenu
piwnic po mitynie . W pierwszym etapie nalezy teren ogrodzi¢ i oznakowac strefy zagrozenia
dla pracownikow i 0s6b postronnych. Wyznaczy¢ drogi dojazdowe. Uporzadkowacé teren
istniejacy 1 wywiez zalegajacy gruz, urzadzenia i elementy metalowe. Wykona¢ z zewnatrz i
wewnatrz ruin budynku oczyszczenie trenu umozliwiajace swobodny dostep do $cian.
Ustanowi¢ jeden kierunek rozbiorki z pétnocy na potudnie. Nie zaczyna¢ rozbiorek w
réznych miejscach , nie wolno krzyzowa¢ drog roboczych transportu materiatlow
rozbidrkowych . Po uzyskaniu pozwolenia wejscia na teren sasiedni gdzie §ciana miyna jest w
granicy nieruchomosci , oznakowac strefg niebezpieczna na obcym terenie i zaznajomié
osoby trzecie o grozacym niebezpieczenstwie 1 godzinach pracy trwania robot
rozbiorkowych. Po oznakowaniu drog wyjazdowych, przeprowadzonych szkoleniach BHP na
budowie, poinformowaniu pracownikow o jej specyfice i odrgbnosci prac, roboty
rozbiorkowe rozpoczaé od poziomoéw najwyzszych . Do usuwania gruzu w czasie rozbierania
murdéw na wysokosci nalezy stosowac¢ suwnice pochyte i rynny zsypowe. W nastgpnym etapie
do rozbiorek przeznaczy¢ obiekty zaplecza . Podczas rozbiorki zwrdci¢ szczegdlng uwage na
prawidtowos$¢ pobudowanych rusztowan i1 pomostow roboczych oraz bezpieczne wyjgcie ze
$cian resztek nadpalonych stropw oraz czgsci stalowych maszyn i urzadzen. Szczegdétowym
zatacznikiem do robot rozbiérkowych jest EKSPERTYZA TECHNICZNA 1 PLAN
ROZBIORKI ,,BIOZ”.

2.3 Materialy pochodzace z rozbidrki

Sposob segregacji materiatow z rozbiorki zostanie okreslony przez Inwestora. Miejsce
wywozu i sktadowania materiatow z rozbiorki zostanie wskazane przez Inwestora.

2.4 Sprzet

Lomy, kilofy, oskardy, topaty, szufle, wiadra, taczki, pity do metalu i drewna, zuraw
samojezdny, wciagarki mechaniczne i reczne, rusztowania systemowe, zuraw samojezdny z
koszem roboczym, pomosty robocze.

2.5Transport

Samochody wywrotki, samochody ci¢zarowe, ciagniki z przyczepami.



2.6 Wykonanie robot

A/ WARUNKI DOPUSZCZENIA PRACOWNIKOW DO PRACY

- ukonczone 18 lat a mlodociany w ramach nauki zawodu pod nadzorem instruktora.

- zaliczenie odpowiedniego instruktazu : zawodowego, przeszkolenia bhp i1 p.poz., zapoznanie
si¢ z instrukcjami obstugi stosowanych sprzetow, maszyn 1 urzadzen.

- stan zdrowia odpowiedni do wykonywanej pracy potwierdzony $wiadectwem wydanym
przez uprawnionego lekarza

- ubrany w odziez robocza przewidzianadla danego stanowiska w tabeli norm odziezy
roboczej

- pracownik winien przystapi¢ do pracy trzezwy, bez objawow zaburzen psychotropowych

B/ CZYNNOSCI PRZED ROZPOCZECIEM PRACY

- przed rozpoczgciem robdt rozbidrkowych nalezy odlaczy¢ od rozbieranego obiektu sie¢
wodociagowa, gazowa, elektryczna, kanalizacyjna i inna

- przygotowaé urzadzenia pomocnicze do sktadowania materialéw, przyrzadow, narzedzi i
odpadoéw

- zaplanowac kolejno$¢ wykonania poszczegolnych czynnosci

- przygotowac¢ niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np.: okulary,
maski, ochronniki stuchu itp.

- zauwazone usterki i uchybienia natychmiast zgtosi¢ kierownikowi i1 Inspektorowi Nadzoru

- sprawdzi¢ prawidlowo$¢ przylaczenia do sieci elektrycznej i powietrznej ( czy przewody nie
sa przetarte, zalamane lub uszkodzone w inny sposéb )

- przed przystapieniem do robot rozbidrkowych pracownicy powinni by¢ zapoznawani na
biezaco z programem rozbiorki i instruowani o bezpiecznym sposobie jej wykonania

C/ ZASADY BEZPIECZNEGO WYKONANIA PRACY - NIE WOLNO

- recznie przemieszczac 1 przewozi¢ cigzarOwW o masie przekraczajacej ustalone normy

- obshugiwa¢ urzadzenia bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen

- zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn

- prowadzi¢ roboty rozbiorkowe, jezeli zachodzi mozliwo$¢ obalenia czgsci konstrukeji
obiektu przez wiatr

- prowadzi¢ roboty rozbiérkowe podczas wiatru o szybkosci wigkszej niz 10 m/sek

- prowadzi¢ roboty rozbiorkowe jesli na nizej potozonych kondygnacjach przebywaja ludzie

- gromadzi¢ gruzu na rusztowaniach

-obala¢ $ciany i inne elementy obiektu przez podkopywanie

D/ NAKAZUJE SIE

- uzywac tylko sprawnych narzedzi , nie uszkodzonych, prawidtowo oprawionych

- zachowac¢ prawidtowa pozycje ciala przy wykonywaniu pracy

- podczas wykonywania pracy zwraca¢ uwage tylko na wykonywane czynnosci |,
uwzgledniajac warunki bezpiecznej pracy dla siebie i otoczenia, usuwanie jednego elementu
nie powinno wywotywa¢ nieprzewidzianego spadania lub zawalenia si¢ innego

- utrzymywac porzadek w miejscu pracy, nie rozrzucaé narzgdzi stuzacych do rozbiorki

- urzadzenia przylaczac tak do zrodta energii , aby nie stanowilo to zagrozenia dla obstugi

- sukcesywnie usuwac gruz i odpady

- uzywac obowiazujace ochrony osobiste

- przy usuwaniu gruzu z rozbieranego obiektu nalezy stosowa¢ zsuwnice pochyle lub rynny
zsypowe, zsuwnice powinny mie¢ zabezpieczenia przed spadaniem lub wypadaniem gruzu

E/ CZYNNOSCI PO ZAKONCZENIU PRACY

- uporzadkowa¢ stanowisko pracy oraz narzedzia i sprz¢t ochronny

- odlozy¢ obrabiane i gotowe elementy na wyznaczone miejsce



F/ ZASADY POSTEPOWANIA W SYTUACJACH AWARYJNYCH

- bezwzglednie nalezy udzieli¢ pierwszej pomocy poszkodowanemu

- 0 problemach prowadzenia rob6t nalezy niezwlocznie zawiadomi¢ Kierownika i Inspektora
Nadzoru

- w razie sytuacji awaryjnej stwarzajacej zagrozenie nalezy zastosowal zrozumialg i
dostrzegalna sygnalizacj¢ ostrzegawcza i alarmowa

- kazdy zaistnialy wypadek przy pracy niezwlocznie zglosi¢ przelozonemu a stanowisko
pracy pozostawi¢ w takim stanie, w jakim nastapil wypadek

G/ UWAGI

- wykonywanie prac niebezpiecznych, na wysokosciach, w zaglebieniach i1 zbiornikach moze
odbywac si¢ tylko zgodnie z odpowiednimi instrukcjami

- przy rozbiorce sposobem obalania dlugo$¢ przymocowanych lin powinna by¢ trzykrotnie
dtuzsza od wysokosci obiektu, a umocowanie powinno by¢ niezawodne

- liny nalezy kazdorazowo sprawdza¢ przed ich ponownym uzyciem

- przy zakladaniu liny powinien by¢ zastosowany taki sposob jej podnoszenia, aby
przypadkowo stracone cegly lub gruz nie spadly na pracownikow

- NA PODSTAWIE ART. 210 K.P. PRACOWNIK MA PRAWO W RAZIE GDY
WARUNKI PRACY NIE ODPOWIADAJA PRZEPISOM BHP I STWARZAJA
ZAGROZENIE DLA ZDROWIA LUB ZYCIA PRACOWNIKA LUB GDY
WYKONYWANA PRZEZ NIEGO PRACA GROZI TAKIM NIEBEZPIECZENSTWEM
INNYM OSOBOM — POWSTRZYMAC SIE OD WYKONYWANE] PRACY,
ZAWIADAMIAJAC O TYM NIEZWLOCZNIE PRZELOZONEGO.

2.7Kontrola jakosci

Polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanej rozbidrki i sprawdzeniu braku zagrozen na
miejscu.

2.8Jednostki obmiaru

Zgodne z przedmiarem robot.
2.90dbidr robot

Inspektor Nadzoru na podstawie wpisow w dzienniku rozbidrki i protokot koncowy.

2.10. Przepisy zwiazane

2.10.1 Normy i normatywy

Wszystkie roboty wykonywaé zgodnie z obowiazujacymi w Polsce normami i normatywami.

2.10.2 Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowiazany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zaré6wno przez
wladze panstwowe jak lokalne oraz inne regulacje prawne i1 wytyczne, ktore sa w
jakiejkolwiek sposdb zwiazany z prowadzonymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za

przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcie realizacji robot.



Najwazniejsze z nich to:

sUstawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz. U. Nr 89/1994 poz. 414) wraz z
pOzniejszymi zmianami.

=Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r. (Dz.U.
Nr 80/2003) wraz z pdzniejszymi zmianami.

sUstawa o dostgpie do informacji o srodowisku 1 jego ochronie oraz o ocenach oddziatywania
na srodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (Dz.U. Nr 109/2000 poz. 1157).

sUstawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Dz.U. Nr 30/1989 poz. 163)
wraz z pozniejszymi zmianami.

»Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej 1 Budownictwa z dnia 19.12.1994 r. w
sprawie dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowych materiatow oraz nowych
metod wykonywania robdt budowlanych (Dz.U. Nr 10/1995, poz. 48).

Wykonawca bedzie przestrzegal praw autorskich i patentowych. Bedzie w pehni
odpowiedzialny za spelnienie wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych
opatentowanych urzadzen lub metod. Bedzie informowal zarzadzajacego realizacja umowy o

swoich dzialaniach w tym zakresie, przedstawiajac kopie atestow i1 innych wymaganych

Swiadectw.
Zalecane Normy Panstwowe (NP) i Normy Branzowe (BN).

1.PN-86/B -024 Grunty budowlane. Kreslenia. Symbole .
Podziat i opis gruntow.

2.PN-74/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

3.PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

4. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie
wykonywania 1 badania przy odbiorze.

5. PN-75/D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia.

6. BN-75/9222-02 Drewno $redniowymiarowe , kopalniakowe 1 na stemple
budowlane.

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

8. PN-B-06050/1999  Roboty ziemne budowlane.

9. PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne.

10. PN-EN13139/2002  Kruszywa do zapraw.

11. PN-81/11-84023 Stal okreslonego zastosowania. Gatunki.

12. PN-ISO3443-8 Tolerancje w budownictwie.

13. BN-71/0445-01 Rusztowania robocze stojakowe z rur stalowych.

14. PN-81/B-03150 Konstrukcje z drewna 1 materiatow drewnopochodnych.

15. PN-71/B-10080 Roboty ciesielskie. Wymagania i badania przy odbiorze.
16. PN-B-03150/2000  Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i projektowanie.



3 Roboty ciesielskie
3.1 Przedmiot

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru konstrukeji
drewnianych dachu nad silosem

3.2 Zakres robdot wymienionych w ST
Wykonanie drewnianej konstrukcji dachu nad silosem wraz z deskowaniem pod pokrycie
dachowe z papy

3.3 Materialy

Drewno
Do konstrukcji drewnianych stosuje si¢ drewno iglaste zabezpieczone przed szkodnikami
biologicznymi i ogniem.
Preparaty do nasycania drewna nalezy stosowac zgodnie z instrukcja ITB — Instrukcja techniczna
w sprawie powierzchniowego zabezpieczenia drewna budowlanego przed szkodnikami biolo-
gicznymi i ogniem.
Dla robot wymienionych w pozycjach:
(1) stosuje si¢ drewno klasy K27
(2) stosuje sig drewno klasy K33
wedtug nastepujacych norm panstwowych:
— PN-82/D-94021 Tarcica iglasta sortowana metodami wytrzymato$ciowymi.
— PN-B-03150:2000/Az1:2001. Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i projektowanie.

Wytrzymalo$ci charakterystyczne drewna iglastego w MPa (megapaskale) podaje ponizsza tabela.

Oznaczenie Klasy drewna
K27 K33
Zginanie 27 33
Rozciaganie wzdhuz wiokien 0,75 0,75
Sciskanie wzdtuz wiokien 20 24
Sciskanie w poprzek wiokien 7 7
Scinanie wzdtuz widkien 3 3
Scinanie w poprzek wiokien 1,5 1,5
Dopuszczalne wady tarcicy

Wady K33 K27
Seki w strefie marginalnej do 1/4 1/4 do 1/2
Seki na catym przekroju do 1/4 1/4 do 1/3
Skret wiokien do 7% do 10%
Peknigcia, pgcherze, zakorki i zbitki:
a) glebokie 1/3 1/2
b) czolowe 1/1 1/1
Zgnilizna niedopuszczalna
Chodniki owadzie niedopuszczalne
Szerokos¢ stojow 4 mm 6 mm

Oblina

dopuszczalna na dtugosci dwu krawedzi zajmujaca do 1/4
szerokosci lub dlugosci




Krzywizna podtuzna

a) ptaszczyzn 30 mm — dla grubosci do 38 mm
10 mm — dla grubosci do 75 mm
b) bokow 10 mm — dla szeroko$ci do 75 mm
5 mm — dla szerokosci > 250 mm
Wichrowato$¢ 6% szerokosci

Krzywizna poprzeczna 4% szerokos$ci

Rysy, falistos¢ rzazu dopuszczalna w granicach odchylek grubosci i szerokos$ci elementu.
Nierowno$¢ ptaszczyzn — plaszczyzny powinny by¢ wzajemnie réwnoleglte, boki prostopadte,
odchylenia w granicach odchylek.

Nieprostopadtos$¢ niedopuszczalna.

Wilgotnos$¢ drewna stosowanego na elementy konstrukcyjne powinna wynosi¢ nie wigcej niz:
dla konstrukcji na wolnym powietrzu — 23%
dla konstrukcji chronionych przed zawilgoceniem — 20%.

Tolerancje wymiarowe tarcicy
a) odchytki wymiarowe desek powinny by¢ nie wigksze:
—w dtugosci:  do + 50 mm lub do —20 mm dla 20% ilosci
—w szerokosci: do +3 mm lub do —1mm
—w grubo$ci:  do +1 mm lub do —1 mm
b) odchytki wymiarowe bali jak dla desek
¢) odchytki wymiarowe tat nie powinny by¢ wigksze:
dla tat o grubosci do 50 mm:

w grubosci: +1 mm i -1 mm dla 20% ilo$ci

W szerokosci: +2 mm i —1 mm dla 20% ilosci
dla tat o grubosci powyzej 50 mm:

w szeroko$ci: +2 mm i —1 mm dla 20% ilosci

w grubosci: +2 mm i —1 mm dla 20% ilo$ci

d) odchytki wymiarowe krawegdziakow na grubosci i szerokosci nie powinny by¢ wigksze
niz +3 mm i -2 mm.
e) odchytki wymiarowe belek na grubosci i szeroko$ci nie powinny by¢ wigksze niz +3
mm i —2 mm.
Y.aczniki
Gwozdzie
Nalezy stosowac: gwozdzie okragte wg BN-70/5028-12
Sruby
Nalezy stosowac:
Sruby z tbem szedciokatnym wg PN-EN —ISO 4014:2002
Sruby z tbem kwadratowym wg PN-88/M-82121
Nakretki:
Nalezy stosowac:
Nakretki szesciokatne wg PN-EN-ISO 4034:2002
Nakretki kwadratowe wg PN-88/M-82151.
Podktadki pod sruby
Nalezy stosowac:
Podktadki kwadratowe wg PN-59/M-82010

Wkrety do drewna
Nalezy stosowac:
Wkrety do drewna z tbem sze$ciokatnym wg PN-85/M-82501
Wkrety do drewna z tbem stozkowym wg PN-85/M-82503
Wkrety do drewna z tbem kulistym wg PN-85/M-82505



Srodki ochrony drewna
Do ochrony drewna przed grzybami, owadami oraz zabezpieczajace przed dziataniem ognia
powinny by¢ stosowane wylacznie srodki dopuszczone do stosowania decyzja nr 2/ITB-
ITD/87 z 05.08.1989 .

a) Srodki do ochrony przed grzybami i owadami

b) Srodki do zabezpieczenia przed sinizna i ple$nieniem

¢) Srodki zabezpieczajace przed dziataniem ognia.

Srodek impregnacyjny — FOBOS M4

3.4 Sprzet

Pity elektryczne, pity spalinowe, siekierki, mlotki, klucze, poziomnica, pion, katomierz, taty,
pedzle, weiagarki mechaniczne i reczne

3.5 Transport

Dostawa samochodem cigzarowym, roztadunek rgczny i mechaniczny , Zuraw samojezdny

3.6 Wykonanie robot

Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacja techniczna przy udziale $rodkow, ktore
zapewnia osiagnigcie projektowane] wytrzymalosci, uktadu geometrycznego i wymiarow
konstrukc;ji.

Wigzba dachowa

Przekroje i rozmieszczenie elementdw powinno by¢ zgodne z dokumentacja techniczna.

Przy wykonywaniu jednakowych elementow nalezy stosowa¢ wzorniki z ostruganych
desek lub ze sklejki. Doktadno$¢ wykonania wzornika powinna wynosi¢ do 1 mm.
Dhugos¢ elementow wykonanych wedlug wzornika nie powinny ro6zni¢ si¢ od
projektowanych wigcej jak 0,5 mm.
Dopuszcza sig nastepujace odchytki:
w rozstawie belek lub krokwi:
do 2 cm w osiach rozstawu belek
do 1 cm w osiach rozstawu krokwi
w dhugosci elementu do 20 mm
w odlegtosci miedzy weztami do 5 mm
w wysokosci do 10 mm.

Elementy wigzby dachowej stykajace si¢ z murem lub betonem powinny by¢ w miejscach styku
odizolowane jedna warstwa papy.

. Deskowanie potaci dachowych

Szerokosci desek nie powinny by¢ wigksze niz 18 cm.

Deski uktada¢ strona dordzeniowa ku dotowi i przybija¢ minimum dwoma gwozdziami. Dhugo$¢
gwozdzi powinna by¢é co najmniej 2.5 raza wigksza od grubosci desek. Czota desek
powinny stykac si¢ tylko na krokwiach.

Deskowanie pod pokrycie papowe powinno by¢ uktadane na styk.
Za wywietrzakami od strony sptywu wody nalezy wykona¢ odboje z desek uktadanych na styk.
Impregnacja grzybobdjcza




Przygotowanie roztworu

Srodek nalezy stosowaé jako 30—procentowy roztwor wodny. W celu przygotowania 30-
procentowego roztworu nalezy stosowaé proporcj¢: 1kg FOBOSU M-4 na 2,3 litra wody.
Preparat nalezy stopniowo wsypywac do wody (najkorzystniej o temperaturze ok. 50 stopni
Celsjusza) mieszajac, az do jego calkowitego rozpuszczenia. Tak przygotowany roztwor
nadaje si¢ do bezposredniego uzytku.

Drewno przeznaczone do impregnacji powinno by¢ zdrowe, czyste, nie pokryte farba lub
lakierem. Powierzchnie malowane nalezy oczysci¢ z farby.

Przed impregnacja drewno powinno by¢ doprowadzone do stanu powietrzno-suchego.

Po wykonaniu impregnacji nalezy je ponownie przesuszy¢ w przewiewnym, zadaszonym
miejscu Efekt zabezpieczenia drewna uzyskuje si¢ po wykonaniu impregnacji.

Impregnacja powierzchniowa

Roztwor nanosi si¢ na powierzchni¢ drewna za pomoca pedzla lub watka. Zabieg nalezy
powtarza¢ kilkakrotnie, az do naniesienia wymaganej ilosci preparatu. Migdzy kolejnymi
nanoszeniami nalezy zachowaé kilkugodzinne przerwy, aby nastapilo dobre wchionigcie
impregnatu.

3.7 Kontrola jakoSci robét

W zaleznosci od rodzaju rob6t i warunkow wystepujacych na budowie odbidr konstrukcji z
drewna moze by¢ przeprowadzony czesciowo w trakcie robdt (odbior migdzyoperacyjny) oraz po
zakonczeniu robot.
Przekroje i rozmieszczenia elementdow powinno by¢ zgodne z dokumentacja techniczna.
Podstawa do oceny technicznej konstrukcji drewnianych jest sprawdzenie jakoS$ci:
-+ wbudowanych materiatow
-+ wykonania elementow przed ich zmontowaniem
-+ gotowej konstrukcji
Ocena jakos$ci materiatdéw przy odbiorze konstrukcji powinna by¢ dokonywana posrednio na
podstawie zapisow w dzienniku i zaswiadczen z kontroli stwierdzajacych zgodnos¢ uzytych
materiatlow z wymaganiami dokumentacji technicznej oraz norm.
Badania elementéw przed ich zmontowaniem powinny obejmowac:
- Sprawdzenie wykonania polaczen na zgodnos$¢ z wymaganymi podanymi w dokumentacji
techniczne;j.
-  Sprawdzenie wymiarow wzornikow (szablonow) i konturéw oraz wymiarow
poszczegdlnych elementdw konstrukeji nalezy przeprowadzi¢ za pomoca pomiaru tasma lub
inna miara stalowa z podziatka milimetrowa, przez stwierdzenie ich zgodnosci z
dokumentacja techniczna i wymaganiami podanymi w niniejszych warunkach technicznych.
- Sprawdzanie wilgotnosci drewna.
- Jako$¢ sortowanej sztuki tarcicy nalezy okre§la¢ w miejscu maksymalnego nagromadzenia
wad drewna.
- Przy ocenie tarcicy ze wzgledu na wystgpowanie sekow nalezy bra¢ pod uwage najbardziej
wadliwy przekroj w danej sztuce tarcicy, bez wzgledu na jego odlegtos¢ od czota tarcicy;
przy ocenie danej sztuki tarcicy dopuszcza si¢ pominigcie sgkow o $rednicy mniejszej niz 5
mm.

3.8 Obmiar robot

Ogolne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robot podano w wymaganiach ogdlnych.
Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy.

Ilo$¢ robodt oblicza sig wedtug sporzadzonych przez shuzby geodezyjne pomiardw z natury,
udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych
zawartych w niniejszej specyfikacji i uyymuje w Ksigedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy stosowane do obmiaru robot musza posiada¢ wazne
certyfikaty legalizacji.

Jednostki obmiarowe — zgodnie z przedmiarem.

3.9 Odbidr robot




Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakos$ci 1 wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy.

Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowiazujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

3.10 Podstawa platnosci

Po odbiorze robot przez Inspektora Nadzoru zgodnie z warunkami pisemnej umowy pomigdzy
Inwestorem a Wykonawca.
Cena obejmuje wszystkie czynnosci wymienione w SST.



4 Roboty pokryweze

4.1 Przedmiot
Przedmiotem ST jest pokrycie dachu nad silosem papa termozgrzewalna.

4.2. Zakres robot

Pokrycie dachu jednokrotnie papa termozgrzewalna wraz z wykonaniem niezb¢dnych
obrébek z papy termozgrzewalne;.

4.3 Materialy
Papa termozgrzewalna gr 5,2 mm, odporna na niszczace dziatanie promieni stonecznych UV,

elastyczna w niskich temperaturach, odporna na uszkodzenia mechaniczne wywotane ruchami
podioza, modyfikowana z widocznymi oznaczeniami producenta.

Gaz propanowo-butlowy ptynny.

Gwozdzie papowe ocynkowane

4.4. Sprzet
Watek dociskowy z silikonowa rolka, przyzad do prowadzenia rolki podczas zgrzewania,
palniki i butle na gaz propan-butan, noze dekarskie , zuraw przeno$ny lub wciagarka

elektryczna.

4.5. Transport

Dostawa samochodem ci¢zarowym dostawczym na plac budowy

4.6 Zasady kontroli jakoSci robét.

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnac¢ zalozona jakos$¢ robdt. Wykonaweca jest odpowiedzialny za peina kontrole robot i
jakos$¢ materiatow. Inspektor Nadzoru stwierdzi jako$¢ wykonanych robdt wpisem do
dziennika budowy.

4.7. Odbior robot

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilosci,

jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona

przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem pismie o
tym



fakcie Inspektora Nadzoru.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokét odbioru
koncowego

robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koncowego.

4.8. Ochrona przeciwpozarowa.

Podczas prowadzonych prac pokryciowych w technologi pap termozgrzewalnych na dachu
musi si¢ znajdowac sprz¢t gasniczy oraz apteczka wyposazona w §rodki przeciwko
oparzeniom.

4.9 Przepisy zwigzane

PN-80/B-10240 Pokrycia dachowe z pap



5 Roboty tynkarskie

5.1 Przedmiot
Przedmiotem ST jest wykonanie zewngtrznych tynkoéw cementowo wapiennych trzy
warstwowych.

5.2. Zakres robot

Otynkowanie poinocnej $ciany silosu po uprzednim przygotowaniu podioza tynkiem
cementowo wapiennym trojwarstwowym.

5.3 Materialy

Wapno hydratyzowane, cement portlandzki , piasek, woda.

5.4. Sprzet

Kielnie, stoliki tynkarskie, pace, taty, taczki, wiadra, pedzle, betoniarka elektryczna, sito do
osiewania kruszywa, wyciag elektryczny, rusztowania.

5.5. Transport

Dostawa samochodem cigzarowym dostawczym na plac budowy

5.6 Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli rob6t bgdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnac¢ zatozona jako$¢ robot. Wykonaweca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robot i
jako$¢ materialow. Inspektor Nadzoru stwierdzi jako$¢ wykonanych robdt wpisem do
dziennika budowy.

Badanie przyczepnosci tynku do podtoza poprzez opukiwanie tynku lekkim miotkiem,
badanie mrozoodpornosci tynku, sprawdzenie sposobu wykonania obrzutki , sprawdzenie
wykonania narzutu i gtadzi.

5.7. Odbior robot

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilosci,

jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawceg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem pi$mie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokét odbioru



koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru
koncowego.

5.8 Przepisy zwigzane

PN-65/B-14503 Roboty tynkowe — zaprawy budowlane
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe — tynki zwykle. Wymagania i badfania przy odbiorze
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